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hōƧŜŎǘƛŦ ŘŜ ƭΩƛƴƎŞƴƛŜǳǊ
Répondre à un besoin
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3

Sciences IƴŘǳǎǘǊƛŜƭƭŜǎ ŘŜ ƭΩIngénieur en CPGE



4

Sciences IƴŘǳǎǘǊƛŜƭƭŜǎ ŘŜ ƭΩIngénieur en CPGE



5

Sciences IƴŘǳǎǘǊƛŜƭƭŜǎ ŘŜ ƭΩIngénieur en CPGE



Spoiler - Aérofreins
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Robot MAXPID
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Robot MAXPID
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«  Requirement »

tŜǊŦƻǊƳŀƴŎŜǎ ŘŜ ƭΩŀǎǎŜǊǾƛǎǎŜƳŜƴǘ

Id="1"
¢ŜȄǘҐϦ[ΩŀǎǎŜǊǾƛǎǎŜƳŜƴǘ en position du bras 
doit être performant"

«  Requirement »

Stabilité

Id="1.3"
Text="La marge de phase doit être 
supérieure à 45°"

«  Requirement »

Précision

Id="1.1"
¢ŜȄǘҐϦ[ΩŞŎŀǊǘ statique est nul et 
ƭΩŜŦŦŜǘ ŘΩǳƴŜ perturbation 
constante est annulé"

«  Requirement »

Rapidité

Id="1.2"
Text="le temps de réponse à 5% est 
inférieur à 1 seconde"

Sciences IƴŘǳǎǘǊƛŜƭƭŜǎ ŘŜ ƭΩIngénieur en CPGE
SysML ς Expression du besoin
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Modèle causal
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Modèle acausal



Documentation
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Modélisation mécanique
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Résolution géométrique
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Résolution cinématique
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Résolution statique
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ὅ ὃ — ὄ ὖ



Identification des frottements

Sciences IƴŘǳǎǘǊƛŜƭƭŜǎ ŘŜ ƭΩIngénieur en CPGE



LŘŜƴǘƛŦƛŎŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭΩƛƴŜǊǘƛŜ ŞǉǳƛǾŀƭŜƴǘŜ
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Comparaison Modèle ς Réel
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«  Requirement »

tŜǊŦƻǊƳŀƴŎŜǎ ŘŜ ƭΩŀǎǎŜǊǾƛǎǎŜƳŜƴǘ

Id="1"
¢ŜȄǘҐϦ[ΩŀǎǎŜǊǾƛǎǎŜƳŜƴǘ en position du bras 
doit être performant"

«  Requirement »

Stabilité

Id="1.3"
Text="La marge de phase doit être 
supérieure à 45°"

«  Requirement »

Précision

Id="1.1"
¢ŜȄǘҐϦ[ΩŞŎŀǊǘ statique est nul et 
ƭΩŜŦŦŜǘ ŘΩǳƴŜ perturbation 
constante est annulé"

«  Requirement »

Rapidité

Id="1.2"
Text="le temps de réponse à 5% est 
inférieur à 1 seconde"


